
ДИНАМИЧЕН АНАЛИЗ НА 
МАШИНИТЕ



1. Уравнение за движение при 
едномасов модел

• По Лагранж
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2. Изменение на кинетичната енергия
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3. Алгоритъм за числено решаване
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4. Частни случаи
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Режими на движение

• Установен режим



• Условия за съществуване на установен режим при 
машини с една степен на свобода:

1. Приведения масов инерционен момент и приведения момент на активните 
сили да бъдат периодична функция на положението. Допустима е също 
масовите и силовите параметри да не зависят от положението.

2.Периодите на масите и силите да бъдат кратни.



3. Приведения масов на активните сили да зависи от скоростта, като 
производната му спрямо нея да бъде отрицателна.

Ако тези три условия са спазени, машината има установен режим с ъглов период. 
Работата на активните сили за един период е равна на нула.



• Пусков режим – кинетичната енергия расте.



Работата на активните сили за един период е положителна.



• Спирачен режим – кинетичната енергия намалява.



Работата на активните сили за един период е отрицателна.



Качествен анализ на установеното движение
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Частен случай


