
Аналитични методи за 
определяне на кинематичните 

параметри

1. Метод на непосредственото 
диференциране.

2. Метод на триъгълниците.

3. Графично диференциране.

4. Графично интегриране.
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Метод на 
непосредственото 
диференциране.
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Метод на 
триъгълниците.
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Графично и числено 
диференциране
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Методи за числено диференциране на функция 
зададена с масив от числа:
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Методи за числено диференциране на функция 
зададена с таблица от числа за 

равноотстоящи стоисти на аргумента:



Графично и числено 
интегриране
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Формули на Нютон, Гаус, Симпсон и др.
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