
1. Приложение на гърбичните механизми.
2. Видове гърбични механизми и тяхните 
особености.

3. Съображения при конструирането на 
гърбици.



Илюстрации за приложението 
и принципа на работа на 

гърбиците
• Флаш анимации
• 1 Филм
• 2 Филм
• 3 Филм



Дискова гърбица





Цилиндричен механизъм





Плоска гърбица



Плоска гърбица













Механизми за 
газоразпределение



Повреди при грешка в работата 
на гърбичния механизъм









Видове гърбични механизми

• а,б - плоски с постъпателно 
преместване на гърбицата;

• д,е,ж – дискови;
• з – конични;
• и – хиперболоидни;
• к – коноидни.





Осигуряване на контакт
• геометрично затваряне за сметка на 
канали – б,ж,и;

• геометрично затваряне за сметка на  
обхващащи ролки – г;

• Силово затваряне чрез въздействие на 
сила: 
üсилата на теглото, 
üеластичност на пружината , 
üналягане на флуид или въздух.









Съображения при 
конструирането на гърбици.

1. Закони за преместване на 
изпълнителното звено и избирането 
им.

2. Ъгъл на предаване на силите.
3. Определяне на размерите на гърбичен 
механизъм по зададен ъгъл на 
предаване на силата.



Закони за преместване на 
изпълнителното звено и 

избирането им.



Типична графика на зависимостта на преместването на 
изпълнителното звено от ъгъла на завъртане на гърбицата





Ъгъл на предаване на силите.





Профилиране на плъзгач с 
острие



Профилиране на плъзгач с ролка и 
без ексцентрицитет



Профилиране на плъзгач с ролка и 
без ексцентрицитет



Профилиране на плъзгач с плоско 
изпълнително звено (тарелка)



Профилиране на плъзгач с кобилица 
с ролка 







Определяне на размерите на 
гърбичен механизъм по 

зададен ъгъл на предаване на 
силата.
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