
ГЕОМЕТРИЧНИ И СИЛОВИ 
ПАРАМЕТРИ НА ГЪРБИЧНИ 

МЕХАНИЗМИ

1. Гърбичен механизъм с ролков плъзгач 
Центрова крива, работен профил, основна 
окръжност, радиус на ролката 0.7ρ<r<0.4R0 , 
заклинване, допустим ъгъл на предаване на 
силата, ексцентрицитет.
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Профилиране.
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Профилиране на плъзгач с острие
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Аналитично профилиране
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3. Определяне на основните 
размери на гърбичните механизми.
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1. Определяне на функциите скоростта и ускорението при 
отдалечаване.

Зададени : Вида на ускорението, ексцентрицитет и
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2. Определяне на функциите скоростта и ускорението при 
приближаване.
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2. Гърбичен механизъм с ролкова 
кобилица 

Центрова крива, работен профил, 
основна окръжност, радиус на 
ролката 0.7ρ<r<0.4R0 , заклинване, 
допустим ъгъл на предаване на 
силата, дължина на кобилицата, 
разстояние между осите.





3 Гърбичен механизъм с плоско 
изпълнително звено
работен профил, основна 
окръжност, ъгъл между 
направлението на плъзгане и 
допирателната , заклинване, 
допустим ъгъл на предаване на 
силата.














