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Разглеждаме двуполюсник, в който при напрежение u(t) преминава ток i(t). Условните положителни посоки на двете величини са еднакви. 
Допуска се, че режимът е синусо-идален и се полага:
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В такъв случай се дефинират 4 вида мощности: Моментна р и е = на произведението от моментните ст-сти на тока и напрежението. 
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, след заместване се намира 
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( че мо-ментната мощност се изменя по хармоничен закон с двойна честота (2() около една средна ст-ст рav=P:
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. Ако токът и напре-жението не са във фаза (((0) има моменти в които моментната мощ-ност е отрицателна величина. При (=0 се казва, че двуполюсника, ако той е съставен от резистори, кон-дензатори и бобини, е настъпил резонанс. Измерва се във W.

 Активна мощност Р и е = на средната ст-ст на моментната мощност за един период:
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, за синусоид режим е: 
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прие-то е cos( да се нарича фактор на мощността. Измерва се във W.

Пълна мощност S и е = на произведението от ефективните ст-сти на напрежението и тока в двуполюсника. 
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 S е модул на Р, т.е. това е възможно най-голямата стойност, която може да се получи активната мощност при фактор на мощността единица. Тази мощност е свързана с конструктивните раз-мери на електротехническите съ-оръжения. Измерва се във VA.
Реактивна мощност Q 
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, тя има знак, който съвпада със знака на фазовата разлика. Ако токът изостава по фаза спрямо напрежението ((<0), реактивната мощност е положителна величина. При (>0, когато токът изпреварва по фаза напрежението, Q има отрицателна ст-ст. Измерва се във var. От дефиниционните изрази за активната, реактивната и пълната мощност се стига до следните зависимости:
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Тези равенства могат да се онагледят с помощта на триъгъл-ника на мощностите. 
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При метода с клоновите величини се цели търсените токове в отделните клонове на веригата да се изразят с помощта на минимален брой токове или напрежения, които се определят от система с по-малък брой уравнения.
[image: image11.jpg]



Избират се токовете i4 и i6 за определящи /клонови/ величини. Всички останали токове се изразя-ват ч/з  i4 и i6 по следния начин: 
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- по втори з-н на Кирхоф за възел d. 
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- от уравнени-ето за контур III.
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При това изразяване на търсените величини чрез клоновите се стига до линейни зависимости от вида:
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те се заместват в

 другите две уравн. от веригата за първия и втория контур. 

[image: image17.wmf]5

4

5

5

4

4

2

2

1

3

3

2

2

1

1

e

e

i

R

i

R

i

R

e

i

R

i

R

i

R

+

-

=

+

+

-

-

=

+

+

, така се полу-чава една линейна с-ма от две уравн. с две неизвестни – клоновите токове  i4 и i6:
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, след като се намерят
i4 и i6 се изчисляват и останалите токове. Броят на определящите величини зависи както от схемата на веригата, така и от състава на нейните елементи. Изразяването на търсените токове ч/з определящите токове се опростява, ако се изпол-зват всички уравн., съставени по първия з-н на Кирхоф, и само част от уравненията се съставят по втория з-н. Методът е удачен   при изследването на постоянни режими в нелинейни вериги посредством различни итерационни    процедури. Главното му   предимство се състои в това, че въз основа на физични съображения анализът - на една електрическа верига се извършва с помощта на система уравнения с по-малък брой неизвестни. Този метод   обаче  има два съществени недостатъка,   които ограничават  неговото използуване. Единият е, че формализирането е затруднено. Другият му  недостатък е свързан с факта, че при последователното за-местване се осъществява натруп-ване на грешки.
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