Въпрос 3.6.Импулсни и преходни характеристики на линейни системи.

Нека вх.сигнал на системата се описва с(-функцията: Sвх(t)(((t);((t)ф-та описва сигнала до (.

1.Преходна х-ка: Функцията която описва реакцията на системата(изх.сигнал) се нарича преходна х-ка на с-мата.В реалния случай изх.сигнал закъснява спрямо вх. сигнал.

Sвх(t)=([Sизх(t)]=([((t)](h(t)-прех.х-кa
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Нарастването на изходния сигнал не е скокообразно за разлика от входния сигнал.С преходната х-ка съдим дали има реактивни елементи или не.
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В Sизх ( некомпенсираните реактивности са повече от Sизх(.С изменение на единия вид реактивен елемент променяме и преходната х-ка ( към компенсация или разкомпенсиране на реактивностите в с-мата от преходната характеристика.Изходния сигнал се приближава асимптотично към входния.

Ако на входа имаме генератор с достатъчно продължителни периодични правоъгълни импулси и ако слойим на изхода осцилоскоп ( можем да наблюдаваме преходна х-ка.

Нека вх. сигнал на с-мата се описва с (-функцията:Sвх(t)(((t)

2.Импулсна х-ка – ф-та която описва изх. сигнал се нарича импулсна х-ка на системата.Tя е по-важна от двете х-ки.

Sизх(t)=([Sвх(t)]= ([((t)]=g(t)-импулсна х-ка.
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Въпрос 3.6 продължение. Системи.Видове.

С-ма: материална среда свързваща обекта и oператора, през която сепредават сигналите.Класификация:

1.1Линейни:честотния спектър на изходния сигнал повтаря честотния спектър на на входния сигнал с точност до един коефицент.
Спектралните линии на изх.сигнал се получават от

спектралните линии на входния умножени с един коефицент.                 
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Няма спектрална линия която да се подаде на входа и да не се получи на изхода.Коефицента е различен за всяка спектрална линия и е различен от 0.Спектъра на вх. сигнал съответства на спектъра на изх. сигнал,следователно една система е линейна ако вх. и изх. спектър си съответстват.

1.2.Нелинейни:Такава система при която вх. и изх. спектър не си съответстват.Това може да се дължи на това ,че поне една хармонична от входа не достига до изхода или на това ,че самата система генерира нови хармоници,т.е. изх. спектър съдържа нови хармоници.Ако има несъответствие м/у вх. и изх. сигнал,за да се получи сигнала във временната област трябва да се сумират хармониците;При нелинейна система сумите са различни:

Sвх(t)=( Sк cos(к(t-(  Sизх(t)=(Sк cos(к(t-( к.Sк(Sк ; 

Sизх(t)(А.Sвх(t)-връзката е нелинейна                   
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2.1Инертни(инерционни)
вх.сигнал-въздействие в/у системата; изх.-реакция на системата; Sизх(t)=([Sвх(t)];
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Оператора който свързва вх. и изх. сигнал във временната област се нарича системен (. Системата е изучена ако познаваме системния оператор.В момента в който въздействаме в/у системата се получава реакцията на системата;изх.сигнал не закъснява.

2.2Безинертни-изх. сигнал в t съответства на вх. в t  .

Sизх(t )=([Sвх(t )] .Практически такива системи не съществуват,те са идеализирани.
За една реална система: Sизх(t)=([S(t-()]-инертна система; (-закъснение(задържане на сигнала в с-мата); 

Система с памет ( инерционна система ( инертна система.

Възможни са ( комбинации м/у линейна,нелинейна,инертна и безинертна с-ми.!

3.Системите са цифрови и аналогови, в зависимост от това дали сигналите,които се разпространяват в тях са цифрови или аналогови.

Аналогов сигнал: описва се с непрекъсната ф-ия;  

Цифров сигнал: описва се с прекъсната функция

4.Системите са още параметрични и непараметрични:с-ма при която системния оператор не зависи от вх. сигнал се нарича непараметрична,ако системния оператор зависи от вх. сигнал то тогава системата е параметрична. 

